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Приведем основные определения и результаты из статей [1-3].













Определение 1. Будем говорить, что в отклике  f,  зависящем от n бинарных факторов  имеется взаимодействие k факторов, если существует k-элементное подмножество  множества {1,2,…,n} и набор  такие, что в отклике  есть взаимодействие k факторов . Если это взаимодействие достигается при  для некоторого , то будем говорить, что имеет место взаимодействие k факторов для  при  Здесь  - функция от переменных равная значению функции  при 
Примеры 1,2. Например, в данных булевых функциях (откликах) от 2-х (3-x) переменных (факторов), соответственно, есть взаимодействие двух (трех) факторов при  (см. рис.1,2).


                                                               
Рис. 1.						 Рис. 2. 
Определение 2.  Пусть f()=1 для некоторого Bn. Назовем степенью взаимодействия факторов x1x2…xn в отклике f при значении уровней факторов x = число 

f () = 

Здесь   –  расстояние Хэмминга между точками  Bn, 
 = { | f()= 1}. 
Из определения следует, что выполняется неравенство 0 f () n.
Определение 3. Степенью взаимодействия n факторов x = x1x2…xn в отклике f, зависящем от этих факторов называется число 
f = max{f ()| }.
Из определений 2,3 следует, что 0 f n.
Примеры 3,4. Например, в данных булевых функциях (откликах) от 2-х (3-x) переменных (факторов) степени взаимодействие двух (трех) факторов равны степени взаимодействия этих факторов при   и равны 1 (см. рис.3,4).

Рис. 3.					 	Рис. 4. 

Определение 4. Степенью взаимодействия k факторов в отклике  f  называется число  f,k = max{| I⊆ {1, 2, …, n}, | I | = k, Bn-k }.  При этом будем считать, что для любого множества  I⊆ {1, 2, …, n} степень  0,I  = 0. 
Можно заметить, что выполняется неравенство 0 f,k k  и f,n = f.
Пример 5. В данной булевой функции (откликах) от 3-x переменных (факторов) степени взаимодействия двух и трех факторов равны f,2 = 2, f,3 = 0 (см. рис.5).

Рис. 5.


Таким образом, набор значений  представляет полную информацию о силе взаимодействия данного набора факторов в данном отклике. Этот набор мы назовем спектром взаимодействия факторов в отклике f.
Пример 6 [2]. списка всевозможных спектров для различных откликов, зависящих от трех факторов и их графических представлений.

	Mf
	Графическое представление

	(1, 2, 3)
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	(1, 2, 2)
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	(1, 2, 1)
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	(1, 2, 0)
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	(1, 1, 1)
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	(1, 1, 0)
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	(1, 0, 0)
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	(0, 0, 0)
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