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Эллипс в системе координат xOy
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Эллипс. Основное директориальное
свойство эллипса 
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Теорема 3. Отношение расстояния от любой точки эллипса 

до фокуса к расстоянию до соответствующей директриссы

постоянно и равно эксцентриситету (без док-ва).  
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Эллипс. Формулы для случая a > b
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Эллипс. Формулы для случая a < b
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Параллельный перенос эллипса   
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